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Alternative (pratiche) all’uso dell’inversa generalizzata:

singolarenon rendereper  modello del modifica      XXT•

singolarenon rendereper  dati nuovi di neacquisizio      XXT•

singolarenon rendereper  lineari irestrizion      XXT•
Es.: si pongono pari a zero tutti i parametri associati 
alle colonne di X che generano dipendenza

quadrati minimi di problema del soluzione e linearinon  irestrizion   •
Es.  ridge regression



Proprietà dello stimatore di m.q. (r ≤ p):
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Teoremi sulla forme quadratiche
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Tabella di analisi della varianza
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