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Alternative (pratiche) all’uso dell’inversa generalizzata:

singolarenon rendereper  modello del modifica      XXT•

singolarenon rendereper  dati nuovi di neacquisizio      XXT•

singolarenon rendereper  lineari irestrizion      XXT•
Es.: si pongono pari a zero tutti i parametri associati 
alle colonne di X che generano dipendenza

quadrati minimi di problema del soluzione e linearinon  irestrizion   •
Es.  ridge regression



Proprietà dello stimatore di m.q. (r ≤ p):

( ) ( ) ( ) minˆˆˆ  =−−=• �XY�XY� T
S

MYYGX� ==• Tˆ  

( ) ( ) distorto stimatore     ˆ  X�GXYGX� TTEE ==•

Stimatore lineare

non distorto

( ) ( ) ( ) unicanon      ˆ  2 TTTVVV XGGXMYMMY� σ===•

( ) ( ) �X�XXX� === − TTEpr
1ˆ      se

( ) ( ) 12ˆ      se −== XX� TVpr σ



Funzioni stimabili
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Teoremi sulla forme quadratiche
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Tabella di analisi della varianza

n-1SQTTotale

SQR/(n-r)n-rSQRResidua

f0SQM/(r-1)r-1SQMModello

Rapporto fMQg.l.SQFonte di 
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